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Capitulo 1 — Introduccién

2.-

INTRoouccIon

El Objeto de este documento es mostrar mediante fotografias, documentos,
capturas de pantalla, esquemas, etc. Paso a paso el montaje de los equipos de
Controlid.

Lo primero es montar las placas de Alimentacion, las cuales son idénticas en el
principio de su montaje para posteriormente definir sus caracteristicas segtin el
tipo de equipo.
Tipos de equipo:

TelePorton
TeleCancela A
TeleCancela B
SAGIR

PDI
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=.- CornFisumrAcion BIOS PLAcCAh PEGFRISUS
[CorsoLa - coms3)

1. Conectar el cable serie al COM1y en un equipo abrir un HyperTerminal configurado
para 115200 bps, 8 bits de datos, 1 de parada, sin paridad y sin control de flujo.
2. Encender el equipo y esperar a que arranque el Linux.
3. Cambiar la consola en el Linux
a. Esperar a que aparezca el login: “pegasus login:”
b. Entrar como usuario “arcom”y password “arcom”
i. pegasus login: arcom
ii. Password: arcom
C. Aparecerd la shell del Linux: “arcom@pegasus arcoms$”
d. Hacerse root
i. arcom@pegasus arcom$ su -
ii. Password: arcom
e. Permitir escribir en la particion raiz del Linux
i. root@pegasus root# mount -n -o remount,rw /
f.  Editar el fichero “inittab”
i. root@pegasus root# vi [etc/inittab
g. Bucar la linea : “T0:23:respawn:[sbin/getty -L ttyS0 115200 vt100” y cambiar TO
por T2(”T1 " para PDI) y ttySo por ttys2 (“ttys1” para PDI) de la siguiente manera:
i. Situar el cursor encima del 0 del TO y pulsar la tecla “r” (reemplazar) y
luego la tecla 2.
ii. Situar el cursor encima del 0 del ttyS0 y pulstar la tecla
y luego la tecla 2.
iii. Pulsar las teclas, “:", “w", “q"”, “1" y pulsar Enter.
h. Para comprobar que el camblo se ha hecho correctamente se puede mostrar el
fichero con el comando:
i. root@pegasus root# cat [etc/inittab
4. Volver a arrancar el equipo. El arranque del equipo seguird saliendo por el COM1, pero
ya no se verd el arranque del Linux.
5. Cambiar la consola en la BIOS
Nada mds arrancar el equipo, pulsar “Control + C”" para entrar en la BIOS.
Con la tecla “Tabulador” desplazarse por el menti hasta la opcion “Custom
Configuration” y pulsar “Enter”
Con la telca “Tabulador” desplazarse hasta la opcion “Serial Console port”.
Pulsar la tecla “+" hasta que aparezca “COM3" (“COM2" para PDI)
Pulsar la tecla “Esc”
Con la tecla “Tabulador” desplazarse por el menti hasta la opcion “Write to
CMOS and Exit”
g. Pulsar “Enter”
6. El equipo se reiniciard y la consola ya solo aparecerd por el COM3 (COI\/I2 para PDI).
7. A partir de ahora para poder ver la consola hace falta conectarse al equipo por el COM3
utilizando un conversor TTL<->RS232. (COM2 sin conversor para PDI)
8. Desde que arranca el equipo hasta que aparece el login del Linux es posible que tarde
un minuto

" II

r" (reemplazar)

S e

o Qo
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Capitulo 3 — Configuracion de Puentes

=.- ConFIisuURACION D= PUENTES Y CONECTORES

3.1.- PUENTES

e P1: Conecta alimentacion al COM1 (5 0 9 v), previamente seleccionada con P6,
para la alimentacion del lector.

e P2: Conecta alimentacion al COM2 (5 0 9 v), previamente seleccionada con P6,
para la alimentacion del lector.

e P3: Conecta directamente la entrada de alimentacion CN1 con la salida de 5v
del convertidor Ericsson. So0lo se hace cuando se alimenta el equipo a 5v.
Hacer dos puentes (0 y 5v).

e P4: Puentea la entrada (RS-232) del convertidor B&B con su salida (RS485). Se
utiliza cuando no se montan los convertidores B&B, para dar continuidad al
puertos RS232 del COM2 (tres puentes).

e P5: Puentea la entrada (RS-232) del convertidor B&B con su salida (RS485). Se
utiliza cuando no se montan los convertidores B&B, para dar continuidad al
puertos RS232 del COM1 (tres puentes).

e P69v.: Selecciona 9v para alimentacion de los COM1 y COM2.

e P6 5v.: Selecciona 5v para alimentacion de los COM1 y COM2.

3.2.- CONECTORES

e CN1: Entrada de alimentacion 5 vcc 0 24 vcc.

e CN2: Entrada de puertos de la CPU.

e CN3: Salida del COM4 (RS422 o RS485) seleccionable en la CPU.

e CN4: Salida del COM3 (TTL).

e CNS5: Salida del COM2 (RS485 0 RS232). Puede llevar o no alimentacion.
e CNG6: Salida del COM1 (RS485 0 RS232). Puede llevar o no alimentacion.
e CN7: Entrada de alimentacion 220 vcc.
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i S Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

&. - TARJETA O FILIMENTACION Y CoNTRoL

4.1.- ESQUEMATICO TARJETA DE ALIMENTACION Y CONTROL
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MOTAS: P1 Puentes opcionales a realizar con soldadura 4 gcnlsr-
{I¥ Indica pin en conector subD (no representado)
de salida del puerto a través de cable olano. Sw
La tarjeta puede alimentarse bien a 220 vac, a 24 vcc o a S voc N
Cuando se alimenta a Z4v no se montan REGZ, CN7 ni FS2 CONTROLADOR DE IDENTIFICACION .
¥ cuando se hace a Sv tampoco se montas REGL y REG3 ESOUEMATICO TARJETA DE ALIMENTACION ¥ CONTROL

Figura 4.1 - Esquemditico
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

4.2.-  MONTAJE

A continuacion se muestran imdgenes de los distintos pasos a seguir para el montaje:

1

Lk
NN
|

ACIMCIN F6 AGIN

Figura 4.2 - Circuito Impreso (Componentes)
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

7 CN6 RS485

5 0.6 bk i
. |

-
|

Figura 4.4 - Resistencia 1/2w 5% 180 ohm [R9]
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

o~ o
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Figura 4.6 - Condensador PEM 63v. [ 0,1uF [C1]
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

“ o~ N n
<

¢ -vouiout |||
il

+UQUFUOUTC

Figura 4.7 - (4) Conectores de Puertos 2 x 5 Ma ref. 5446-3100
(Tienen posicion segtin dibujo)
e COM1 =CN6 = RS485
e COM2 =CN5 = RS485
e COM3 =CN3=RS422
e COM4=CN4=TTL
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

ACIMCIN
& O

Figura 4.9 - (2) Filtros Murata DSS6NZ82A103Q558B, ref Farnell 9527508 (ROHS)
[L1][L2]
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA
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ACIMCIN FG AGIN

Figura 4.11 - Condensador 16v. [ 1000 Micros [C3]
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

Figura 4.13 - Transistor 2M350 [U1]
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Capitulo 4 — Tarjeta de alimentacion y control GENERICA

'
c
-
| =

Figura 4.14 - Fusible Reseteable TYCO RXEF-090, ref. Farnell 1175869 (RoHS) [FS1]
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Capitulo 5 — Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

5.- TELELORTON

5.1.-  MONTAJE

A continuacion se muestran imdgenes de los distintos pasos a sequir para el
montaje:

']
npnLuLL

HUEBRLULL)
U ES R RFLERS P ReL

ACIMCIN
O (

-
€ 9 re2\

¢ CN6 _RS486 ;

- || 63

Figura 5.1 - Conector 220v. [CN7]

e Conector Hembra (ref. BC2ESDV-03-P)
e Conector Macho (cto. impreso ref. BC2EHDRC-03-P)
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Capitulo 5 — Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

»
J
X

ﬂ

1|

Figura 5.3 - Convertidor +5v. y +/-12v.
e [REG1]+ 5 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2411WIN
e [REG3]+/-12 vcc: Regulador DC | DC TRACO Ref. TEN20-2422WIN
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o S Capitulo 5 - Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

2

pj |

1

TEN 20-2411WIN . ¢

Figura 5.5 - Transformador 220v - 24v.
e Regulador AC | DC TRACO ref. TMS15124 [RG2]

Controlld - Montaje de Equipos



y/A

SHS T SIS T SRS (= CIN TTIFOL = SEr=T UUW=7=

Capitulo 5 — Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

CHE._RS485

Figura 5.6 - (9) Puentes
e P1
o P2
e P4(3)
e P5(3)
e P6(9v.)
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Capitulo 5 — Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

5.2.- PRUEBAS DE TENSION
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Capitulo 5 — Tarjeta de alimentacion y control TELEPORTON

Figura 5.8 - Prueba Tension 9v. (Ajustar con el Potenciémetro)

Figura 5.10 - Prueba Tension -12v.
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

6.- TeLeCArANCELAS

A continuacion se muestran imdgenes de los distintos pasos a sequir para el
montaje:

6.1.- CANCELA A
6.1.1.- MONTAJE

2 8

P090000
+UOUFUOUTC  C ~UOUROUT

Figura 6.1 - Conector 24v. [CN1]
e Conector Hembra (ref. BC2ESDV-03-P)
e Conector Macho (cto. impreso ref. BC2EHDRC-03-P)
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¢
| e
[

acvein || Fo AGIN |

223

Vout
+Vout
o

Input: 9-36 VDC

Output: +12VDC /4833mA max
TEN 20-2422WIN SV«

TEN 20-2411WIN 3. ®
TRACO
POWER ...

ON/OFF
[}
Vi
L ]
Vi
@

: f:“. I j o o) Bk ’-‘Q)ﬂ»ﬂ 2
el Beasalnsy usiatip e o |
Figura 6.3 - Convertidor +5v. y +/-12v.

[REG1]+ 5 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2411WIN
[REG3]+/-12 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2422WIN
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

\1 vy
ACIMCIN FGHQIN\ vy

' i &lool
.. ] 1 ;f“i i t ~ CN4 :
” ¥ ’: O=@ Brl ,r et i e
] , . f'
: \ /& am&” |

CNE.__RS485

Figura 6.4 - (9) Puentes
e Pl
o P2
e P4(3)
e P5(3)
e P6(9v.)
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

6.1.2.- PRUEBAS DE TENSION

Figura 6.6 — Prueba Tension 9v. (Ajustar con el Potenciometro)
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

Figura 6.8 - Prueba Tension -12v.
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

6.2.- CANCELA B
6.2.1.- MONTAJE

Figura 6.9 - Conector 220v. [CN7]
e Conector Hembra (ref. BC2ESDV-03-P)
e Conector Macho (cto. impreso ref. BC2EHDRC-03-P)
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

\

Figura 6.11 - Peines conexion PEGASUS [ab=32pinnes][dc=29pinnes]
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

phnoo
Guonon

Figura 6.12 - Transformador 220v. - 24v.
e Regulador AC | DC TRACO ref. TMS15124 [RG2]
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Input: 9-36 VOC
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Figura 6.13 - Convertidor +5v. y +/-12v.
[REG1]+ 5 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2411WIN
[REG3]+/-12 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2422WIN
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

Figura 6.14 - (2) Puentes

o P2
e P6(9v.)
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

Figura 6.15 - Convertidor de puertos 232/485 Ref.485SD9R [CP1 A-B][CP2 A-B]

e Hay que soldar las patas antes con un Litil:

e Al soldar el otro extremo de las patas al circuito impreso es muy
importante la posicion. Tomar como referencia que la serigrafia del
conversor tiene que ir al contrario de la serigrafia de la placa:
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS

6.2.2.- PRUEBAS DE TENSION

Figura 6.17 - Prueba Tension 9v. (Ajustar con el Potencibmetro)
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Capitulo 6 — Tarjeta de alimentacion y control TELECANCELAS
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ST TS T SRS = LN TTFFL .
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Figura 6.19 - Prueba Tension -12v.
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Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

.- Ges1oR o= RutA [SAGIR)

7.1.-  MONTAJE

A continuacion se muestran imdgenes de los distintos pasos a sequir para el
montaje:

CNG._RS485

Figura 7.1 - Conector 24v. [CN1]
e Conector Hembra (ref. BC2ESDV-03-P)
e Conector Macho (cto. impreso ref. BC2EHDRC-03-P)
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Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

ACIMCIN
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Figura 7.3 - Convertidor +5v. y +/-12v.
e [REG1]+ 5 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2411WIN
e [REG3]+/-12 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2422WIN
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Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

o~ A s
ceeoecee e

+UOUTUOUTC € ~YOUROUT

ACIMCIN F6 AGIN

O @ e @
I

{

.' &

CN6.__RS48S

ceeece e
+UOUFUOUTC € -VOURuouT

i A%

ACIMCIN F6 AGIN
‘;'v & e @

| I

Figura 7.5 - (4) Resistencias 1/4 w 5% 390 ohm [R3] [R4] [R7] [R8]
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PR SR . Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

©co00o0o0ol
+UQUFUOUTC  C -vousuour (|||

Figura 7.6 - Convertidor de puertos 232/485 Ref.485SD9R [CP1 A-B][CP2 A-B]
e Hay que soldar las patas antes con un titil:

o Alsoldar el otro extremo de las patas al circuito impreso (Encima de las
resistencias antes soldadas), es muy importante la posicion. Tomar como

referencia que la serigrafia del conversor tiene que ir al contrario de la
serigrafia de la placa:

Controlld - Montaje de Equipos



y/A

SHS T SIS T SRS (= CIN TTIFOL = SEr=T UUW=7=

Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

CoQCQCO0O
+UOUFUOUTC € ~vousour

™ LN\
O\

CNE__RS48S

Figura 7.8 - (6) Jumpers [j1] [j3] [i4] - [j5] [j7] [j8]
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Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

7.1.- PRUEBAS DE TENSION

Figura 7.10 - Prueba Tension 9v. (Ajustar con el Potenciometro)
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Capitulo 7 — Tarjeta de alimentacion y control SAGIR

Figura 7.11 - Prueba Tension +12v.

Figura 7.12 - Prueba Tension -12v.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

8.- CHAsis Cont~rolio + PEGFISUS

8.1.-  MEDIDAS
127
_ ,_l_l p— MW H] pr—
Il fl
IlO
e ==
7! [£=2 ==
| Placa ldentificativa
! 125 ! 152
152
172
1000 3§
1,00
£ 1000 2
[ @
k_'_ . )J
I;E N

Figura 8.1 - Medidas
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

8.2.-  PARTES Y MONTAJE

Figura 8.2 - Chasis, torretas y anclajes

Figura 8.3 - Tapa Abajo
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.5 - Anclajes: se sujetan con 2 tornillos/tuercas cada uno.

(Importante la posicion).
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.6 - Tornillos con cabezales (4).

Figura 8.7 - Se Instala la placa de Alimentacion y se enroscan las torretas.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Conector subD 9 Conector sub D9 Conector 2 x 5 vias
Marcho Hemhbra Hembra
(vista frontal) {vista frontal) cahle plano 10 vias { vista posterior)
Ref 8020-3092 Ref 3021-3092 Ref 5440-3100
(sin clip de retencidn) (sin clip de retencidn) cortar hile 10 (sin clip de retencion)
O 10 —
olE 2 9
g || O
o
0 |
o
o
6||o
"ol i
2
s, Hilo rojo

20 70

Ref CEMVALSA 0003-1214

LATIGUILLO CABLE PLANO PARA
SALIDAS RFID Y CONTROL

Figura 8.8 - Latiguillo RFID y CONTROL.

Figura 8.9 - Latiguillo RFID y CONTROL (Interior).
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.10 - Latiguillo RFID y CONTROL (Exterior).

Conector subD 9 Conector ? x 5 vias
Macho Hembra
(vista frontal) cable plano 10 vias { vista posterior)
Ref &020-3092 Ref 5440-3100
(sin clip de retencidn) cortar hilo 10 (sin clip de retencidn)

10

Y Hilo rojo

L

Longitud
pf CONSOLA: L= 110mm Ref CENVALSA : 0003-12146
pf R3422 L = 95mm  Ref CENVALSA :0003-1217

LATIGUILLO CABLE PLANO
PARA SALIDAS CONSOLAY RS 422

Figura 8.11 - Latiguillo CONSOLA y RS422.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.12 - Latiguillo CONSOLA y RS422 (Interior).

e IMPORTANTE: Doblar los cables como aparece en la foto para su correcta
colocacion posterior.

NETWORK

Figura 8.13 - Latiguillo CONSOLA y RS422 (Exterior).
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.14 - Cables Leds
e Led Verde + Cable Rojo/Verde = TXRX
e Led Verde + Cable Rojo/Negro = Link
e Led Rojo + Cable Rojo/Negro = ON

CONSOLA
S
) -

—_COM3 e
NETWORK

Figura 8.15 - Embellecedores pldstico para Leds (Exterior).
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.16 — Cables Leds Conectados (Interior).

e Darle con un poco de cola adhesiva para mejor sujecion.

Figura 8.17 - Tapa de Abajo con los tornillos de rosca manual (Exterior).
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.19 - Tapa de Arriba con los tornillos de rosca manual (Exterior).

e No apretarlos atin para que se pueda instalar la Placa PEGASUS.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.20 - Se conectan los conectores COM3 y COM4.

Conector 2 x 20vias
Hembra
( vista posterior)
Fef 5440-3400 + 5040-0140
{con clip de retencidn)
cable plane 40 vias

Conector 2 x20vias
Hembra
{ vista frontal)

Fef 5440-3400 + 5040-0140
{zon clip de retencidn)

&1

39

C_:;: ™. hilo rojo

7

B

Ref CEMVALSA 0003-1215

Figura 8.21 - Latiguillo de salida de puertos.

40

CONTROLADOR DE IDENTIFICACION
LATIGUILLO SALIDA PUERTOS CPU
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

7

Figura 8.22 - Se conectan el latiguillo de salida de Puertos [CN2].

Fo

COMECTOR
Ret. Cenvalza 2022-3062 + 2023 (term.)

[ [ ] Ro
FIRE
4 2 % DIODG LED YERDE
T Ref. Farnell 322-404
Me 2 x SOPORTE LED
e

Ref. Farnell 233-572

Yista por la entrada de cables
Longitud del lstiguillo: 110 mm funda termorretracti

e

CONTROLADMOK DE INDENTIFICACION
INTERCONEXION DE LEIVs TAPA SUPERIOR

Figura 8.23 - Interconexion de leds de Link y TxRx en Placa PEGASUS.

110 mm

MOTA los hilos rojos van al terminal largo de los led.

Ref. CENYALSA: 0005-2572
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.24 - Se conecta los leds de Link y TXRx a la Placa PEGASUS.

LED LED
YERDE ROJO

Ch1

1 2
<<}
+ 2 o0
£ o0 CN 2
i
=3 <<}
fals) 10
OO PD 2
;_. = < PD3
Cl|': (s} o PD 5
e a0 o PD4
X<} o TH
OO < Ry
o oo © RSTX
gm oo < PDW
(=] [a 3] ——C Masa
[sls] ————————O +¥oc
X< 1
-2 s}
L3 oo
=3 o0
o0
e
+ | O
43 44

CONTROLADOR. DE IDENTIFICACION PARA TRENES
ESQUEMATICO TARJETA DE ANTENA

Figura 8.25 - Esquemditico salida de puertos desde la Placa PEGASUS.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Figura 8.26 - Se inserta Placa PEGASUS en los peines de la Placa de Alimentacion.
e Sesujeta a las torretas con 4 tornillos

e Se conecta el cable plano de salida de puertos.

COMECTOR
Ref. Cenvalza 2544-2041 + 2044 (term)
R

CICDO LED ROJG
Ref. Farnell G53-976

SOPORTE LED
Ref.Farnell 233-572

e

“ista por la entrada de cables
Longitud del latiguillo: 110 mm

funda termarretractil

— =t
1|, 110 mm q|,

MOTA: 105 hilog rojos wan al terminal largo de log led.

Ref. CENYALSA: 0003-2971

CONTROLADOR DE INDENTIFICACTON
INTERCONEXION IE LEIVs TAPA SUPERIOR

Figura 8.27 - Interconexion de led de ON en Placa PEGASUS.
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= [k
[TTLU ey

)
o
<
~
X
S
o
o
)
o
m
(]
m
z
=
B |
O
>
Q
o
- 4

Figura 8.29 - Se sujeta la tapa con tornillos de rosca manual.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

Poner Fecha de Fabricacion en chapa ider
posterior del equipo.
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Capitulo 8 — Chasis Controlld + PEGASUS

8.3.- ESTADO FINAL DEL EQUIPO

Figura 8.31 - Estado Final
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Capitulo 9 — Tarjeta de Alimentacién y Control - PD/
S TETIAS 77 EERRADS A= I T TR = SOr=T7 LT

9.- PUEsSTO O Ioen1imicacion [Pl

9.1.-  TARJETA ALIMENTACION Y CONTROL PDI

Py
9.1.1.- ESQUEMATICO
CONVERTIDOR +5 Woo
PIHES FiLAas
24f5 ¥ cc REST ™ 3 o—] - A B C [
GND & - o1 | o = T av av
o
= CH 1 - Ll e ez o2 +5 W = 13 g‘.
= =} [=3 5 H—A‘ A
FS1 # r+1 “ = = L A los pines de alimentacion T A2 v
CONVERTIDOR =12 Voc +12 % del bus PCI segun se insica —=>|| o 12w
I Lz " E ™ | Az en la tabla adjunta 18 5w
<1 18 O
CONVERTIDOR REG 3 o2 40O 19 0w
DD g 5y
_ + o B S50
o4 1 o “ — 31 ow
o S e 32 (RN 0w
1 H |
| < 6 io coMa P gy corM3
- GND = CHN ? P;S42g 'I"I'L_.
& 220 ¥ ac / 24w dc 1 R 1 E
REG 2 Rr o o 5w L. o~
- e o o e Fo o Selector de - -
> o O fRxfTxa cH3 Fb CcHN4 tensidn 579 v In?_'j‘al
o o S QYR xS Tx— R - (=] o o
CHN 7 o = o - DJ:-' [=] L K
GND 220 W ac > s 10 ’,‘9=m O comMz
. B m— R5485/232
WiN - Qoff—— L ———— R7
2 = Qo CcP2
s 5 o 2327485 LT 1 E
-Qc =] l —_— —o O T & R - < S5
= Qo P S o H o-:—zlgt—lrxrﬂx+ -
33 Ly 11 1 <L  yoot— —rr [ N s
- Qo " s i ao rtoo+— oo £+ =3
——
o | H < 06 Pa < o ry JB <
- o o == % 10°,% I;Elm - s ———
= o o ol — YF CHNS
8 2 O o Sw
Lo O 5.9 W
' = 33 40 0w
g o O @ L=
bl b [o-3 o8 § R3 RS485F 232
Do o &
@ o o || s 10 232 f 485 el c I | =
o o 5o . LI Toc £ R ] ,
2 10 < 1 ‘}f—:gg—" T S Rx + 5 &
IS — o — 0 T 2
= = °"_I_—°9_ L o e i
< B —— SO, rén Ja o b—--7-—-"-
1 g © PS5 10 45 |?| P =)
N . LE 2 el 10
MNOTAS: P1 Puentes opcionales a realizar con soldadura Fd CN 6
D Indica pin en conector subD (no representado)
de salida del puerto a través de cable olano. 5w
La tarjeta puede alimentarse bien a Z20 vac, a 24 wcc o a S voo N
Cuando se alimenta a 24v no se montan REGZ, CH7? ni F52 CONTROLADOR DE IDENTIFICACION .
¥ cuando se hace a S¥ tampoco se monta REG1 y REG3 ESOUEMATICO TARJETA DE ALIMENTACION ¥ CONTROL

Figura 9.1 - Esquemdtico (1)
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Capitulo 9 — Tarjeta de Alimentacién y Control - PD/

CONEXION +5V CPU
Ref. 2545-2021 SUNEADOR:
Cenvalsa Ref. 2545-2021
CN8 m Cenvalsa
I—I—I CN11
Oy +5y Q9
A Ow +5v
A4S 9 O\E a0 1 CHO
10 3]0 [e1l=11e] 5 TECLADO
A10 ||
530 ohm
13
0v vz R19 at
[11 %MIT Beep 180 222228
—2Baud  valid 170 200
, 0y —a+sv  osCl ml::"} XTALY
Al pin 1 I N4 o
p!rl 2deCNZoalSdeC . | Dsisv  osczisO 4 MHZ v
Al pin 13 de CN2 o al 3 de CN4 (T— Ri8 s Gup +5V 140
Al pin 14 de CN2 0 al 5 de CN4 % 3? [16 RO C3130
Alpn17de N2 e— "7 7 k1 L -
e Rz 1 110 CN10
[19R3 0100 DISPLAY
R14 7 9 = 1
™ phed R Q00 QQ
wLelelelslzll,
T TiBaud  OUT 180 Ov Ptz
1 zPolarity RCY 170 KTALZ
RL1 Y F—Os+sv  osciisO 4MHZ
L4 +5v  QsC2 15[_]
[15 GHD +5V 1400
eEnable D7 130
[17RS DA 120
DISTRIBUCION PUERTOS CPU: 18 R DS 1g
LECTOR: COM1 15 NIC L4100
CONSOLA: COM2
TECLADO Y DISPLAY: COM3
U3: PIN 2 POLARIDAD
0\ p/ Puerto serie RS232 ESQUEMATICO Pag. 2
+5 V' p/ Puerto serie TTL

Controlid - Montaje de Equipos
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9.1.2.- MONTAJE

A continuacion se muestran imdgenes de los distintos pasos a sequir para el
montaje:

|
1
)
1
1
!
|
|
\

o

[UPS
N @
|

ACIMICIN F6 AGIN

Figura 9.3 - Circuito Impreso (Componentes)
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-~
-

® O e
+UOUFUOUTC € ~vousour (1Al

P\

FG AGIN

g O
I

Figura 9.5 - Resistencia 1/2w 5% 180 ohm [R9]
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S o s

Soeecee
+UQUFUOUTC € -UoumuouT |

Figura 9.7 - Condensador PEM 63v. [ 0,1uF [C1]
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i 7
( *(‘Nhﬂﬂ‘ﬁgl
*~

L OO N6660s

‘ 4

S|

[ @ainpoN @10WeY

Figura 9.8 - (4) Conectores de Puertos 2 x 5 Ma ref. 5446-3100
(Tienen posicion segtin dibujo)

e COM1 =CNB6 = RS485 = Lector

e COM2 =CNS5 = Consola

e CN9 = Display

e CN10 = Teclado
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——
+UOUTUOUTC € ~VOURIOUT : I

|
| Ilix

W
[
| §

| N ¢
|

ACIMCIN F6 AGIN

cecoe ) ‘,}N\ 2

Figura 9.10 - (2) Filtros Murata
DSS6NZ82A103Q55B, ref Farnell 9527508 (ROHS) [L1][L2]
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——y
L
+UOUFUOUTC ¢ -vouwour | )
I

Figura 9.12 - Condensador 16v. [ 1000 Micros [C3]
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Figura 9.14 - Transistor 2M350 [U1]
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lS0054

IMCIN

‘i’?- oMo T,'.,},l
fo60060060

AINDOIAI 910WaH

Figura 9.16 - Bases de Integrados [U2] [U3]
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Figura 9.18 - (4) Resistencias 1/4w 330 ohm [R10] [R11] [R12] [R13]

Controlld - Montaje de Equipos e




/// Capitulo 9 — Tarjeta de alimentacion y control PDI

SHS T TS TSRS (= CIN TR = SEr=T ==

RS422 CN3

r)

\\'mp slesles ry ox ralrs
sk anino ' b

© 00000
+UOUTUOUTC  C -UOURUO

I3
=

I
0
o

'.’ gl
‘.‘ 0'
o

5

Figura 9.19 - (4) Resistencias 1/4w 4K7 [R14] [R15] [R16] [R17]

T

;Boooxc

(1) Resistencia 1/2w 1000 ohm [R19]

Figura 9.20 -
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Figura 9.22 - (2) Cristal de cuarzo 4MHz [XTAL1] [XTALZ]
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1 000080080,
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OO0 000
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Figura 9.24 - Transistor 2N2222A [Q1]
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Figura 9.26 - Transformador 220v - 24v.
e Regulador AC [ DC TRACO ref. TMS15124 [RG2]
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Figura 9.27 - Relé [Encima de su base]

e Fijar mediante soldadura el relé reed al cto. impreso en los pads libres de
los conectores del bus PCI.

oppuyy UG

Figura 9.28 - Integrado 1144 [Encima de su base - U2]
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nag 03 —
|:mu TN Y : ISReTeT
.\“ 7 SIOCIO0!
) e TS
\ S g
\ O

input: 9-36 VDC

Output: 5.0VDC / 4000mA max

RACO ~
POWER

TEN 20-241TWIN 8. '@

ON/OFF

Figura 9.29 - Convertidor +5v. y +/-12v.
e [REG1]+ 5 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2411WIN
e [REG3]+/-12 vcc: Regulador DC [ DC TRACO Ref. TEN20-2422WIN

Figura 9.30 - Integrado 702 [Levantar Pata 14]

e Estirarle el pin 5 (Pata 14) para que al volver a enchufarle en el zécalo
NO se conecte a él, quede al aire.
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Figura 9.32 - Conector 220v. [CN7]
e Conector Hembra (ref. BC2ESDV-03-P)

e Conector Macho (cto. impreso ref. BC2EHDRC-03-P)
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)
- 05 e

440/

*OwW VW00 / DAAD'S 4NAinO

o “0& NIMLLYZ-OZ Nal

Figura 9.33 - Cableado para el control de alimentacion de U3
e Unir los pines 6 y 14 del relé y conectarlos a 0V
e Conectar el pin 2 del relé con el pinl17 del conector CN2

e Conectar el pin 1 del relé con el pin 5 del Cto. integrado U3 (que previamente se ha
desconectado de su zdcalo)

Cuando, mediante el programa de software, se aplique un 1 (+5 V) en el pin 17 del conector
CN2, se actua el rele abriendose su contacto y se quedara sin alimentacion el Cto. integrado U3
(al quitarle los 0V). Cuando vuelva a aparecer en este pin OV, el Cto. integrado U2 volveré a
tener alimentacién, la pantalla del display se borrard y ante cualquier evento que se produzca
volvera a presentar mensajes correctos (pasar tarjeta o pulsar almohadilla #).

RELE REED
Vista componentes

14 13 9 8
ov <—:§\ o o O
PI3  —] o o o

deuUs
¢ 2 6 7
Bobina
rele

pin17 ov
de CN2
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Figura 9.34 - (9) Puentes

e P1
o P4(3)
e P5(3)
e P6(9v.)
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9.1.3.- PRUEBAS DE TENSION

r

HOLD  MINMAX RANGE

Figura 9.36 - Prueba Tension 9v. (Ajustar con el Potenciometro)
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Figura 9.38 - Prueba Tension -12v.
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9.2.- CHaAsis PDI

9.2.1.- MEDIDAS
30 16, 16 30
/ P
of e %
Tt / AEI'
/_ﬁ_i'?
; ~ ¥
{7
; -Ir /’ L A" "
A [ N
P [ I e
&7
= K
235 (int) ™
*,_Caratula vista soldada
Material: Acero inoxidable 1,3 mm

Capitulo 9 —Chasis - Medidas- PDI

BASE
CONSTRUCTIVO

Definitivo

Figura 9.39 - Medidas (Base Constructivo)
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Escuadra soldacda
33 15 }||, 1, 15 33
o ¢ L
8 7
- -
-
X
\ p
Inserto hembra M4
L A
T rd T
# / I
’J A I ol
- “ P fﬂ’""‘l& ' o4
3 AN . 4 25
3 B . b h o :BJ
s -
2 N
'\'—) ________________________ | ___
ny ‘ - Angulo soldado a latapa
67
239 {int)
Material: Acero inoxidable 1,3 mm
TAPA
CONSTRUCTIVO
Definitivo

Figura 9.40 - Medidas (Tapa Constructivo)
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105
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-
2 = 3 v
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A ki |
1
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=
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Tapa postiza soldada
= 96
119.5
184
TAPA
POSICIONAL
Definitiva

Figura 9.41 - Medidas (Base Posicional)

Figura 9.42 - Medidas (Tapa Posicional)
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184

10

14

10

55

POSICIONAL DE MONTAJE
CORTE TRANSVERSAL 1

Figura 9.43 - Medidas (Posicional CORTE 1)
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11
a1
76,5 1
J
7 60 & 122 5 86 4 13 |5
1 T 1 (I 1
303
138
266 (contracaratuia)
2
" 11s I“I & L 57 "
1lE " sl 3
bt B g &
. g | sens
) K R R AR AR
L

11,5 120 11 2017 48
BASE

MONTAJE DE EQUIPO
VISTA LADO TARJ. ALIMENT.

Figura 9.44 - Medidas (Posicional CORTE 2)
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9.2.2.- PARTES Y MONTAJE

Figura 9.46 - Chasis
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Figura 9.48 - CPU Pegasus
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p—— mw” TP 9 70 §

Figura 9.49 - Juntas de Estanqueidad (Display y Lector)

e Se pegan en los Metraquilatos

Figura 9.50 - Display Metraquilato
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Capitulo 9 —Chasis — Partes y Montaje- PDI

Figura 9.52 - Display Conector (Soldar)
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Capitulo 9 —Chasis — Partes y Montaje- PDI

Figura 9.53 - Display Tuercas

Figura 9.54 - Lector Metraquilato
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Figura 9.56 - Lector Casquillos
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Figura 9.58 - Teclado Junta de Estanqueidad
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Figura 9.59 - Teclado Tuercas y Arandelas

Conector 1 x 4 vias Ref. CENVALSA: Conector 1 x 2 vias
Hembra Hembra
Ref. 2349-2041 Ref. 2348-2021
©f Term. 2351 of Term. 2351

Rojo Negro
Negro Rain |

L= 200 mm ‘

1 1
Poner los cables de la mayor seccién que permita el terminal  ideal 0,5 o 0,38 mm2)
LATIGUILLO DE ALIMENTACION PARA PDI
Conector 1 x 4 vias Ref. CENVALSA:
Hembra

Ref. 2348-2041
of Term. 2351

Extremos pelados y estafiados 5 mm

Negro

L=250mm ‘

Poner los cables de la mayor seccién que permita el terminal (ideal 0,5 © 0,38 mm 2)

LATIGUILLO DE ALIMENTACION PARA PDI - KIOSCO

Figura 9.60 - Latiguillo Alimentacion (Dibujo)
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Capitulo 9 —Chasis — Partes y Montaje- PDI

|

Figura 9.61 - Latiguillo Alimentacion (CN8)

Conector 2 x 20 vias Conector 2 x20vias
Hembra Hembra
( vista posterior) ( vista frontal)
Ref. 5440-3400 + 5040-0140 tilo rojo Ref 5440-3400 + 5040-0140
{con clip de retencitn) (con clip de retencidn)

10 (2 2(00(1
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo

I C oog I
E aoog
oog
od
g
oo
aod
oo
i

B 40/ a0 (39
| E—
cable plano 40 vias
190 mm ﬂ
A
PROYECTO ARCO
Referencia CEHVALSA: 0003-1348 LATIGUILLO SALIDA DE PUERTOS CPU

Figura 9.62 - Latiguillo salida de Puertos (Dibujo)
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Figura 9.64 - Zumbador (Sujecion)

e Importante la posicion: Cable hacia fuera.
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Figura 9.65 - Zumbador (CN11)

e Importante la posicion: Cable hacia fuera.

Conector 2 x 5 vias

Hembra Conector 12 wvias

( vista posterior) Hembra
Ref 5440-3100 Ref. 2349-2121
: o c/terminal 2351-2000
(sm Chp 25 retencmn) Labie planai{ 0vias Vista entada terminales
10 9
ool g =
E 9 - o |1
——————— L [8|; TEcLabo
] 2 P MATRICIAL
<
o ] < |3
Sy <
e " 1oft

2 1 polarizacion 7
Hilo Rojo Pin 1

L= 200 mm

LATIGUILLO CONEXION TECLADO
Referencia CENVALSA: 0001-0552

Figura 9.66 - Latiguillo Teclado (Dibujo)
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Figura 9.67 - Latiguillo Teclado (CN9)

Conector 2 x 5 vias
Hembra

Conector 1 x 16 vias

il tosios Hembra
vista posterior
( P Ref. 2544-2161 Conector macho
Ref 5440-3100 cf terminal 2044-2000 ref. 2545-2161
(sin clip de retencidn) Cable plano 10 vias Vista entada terminales
10
. , : 10 - g 15
e =0 | o |13
P : | o
e 06 | = B!
NP o5 5 21
D4 _54' g 7
” e 1 s [
L :'.: E e — O
== | < |3
2 1 i g 1
ilo Roio Pi
2 lliie bl ~polarizacion
L= 300 mm

LATIGUILLO CONEXION DISPLAY 4 X 20
Referencia CEHVALSA: 0001-0551

Figura 9.68 - Latiguillo Display (Dibujo)
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Figura 9.70 - Latiguillo Lector de tarjetas (CN6)
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Figura 9.71 - Cables Exteriores (Alimentacion 220v. y Red Ethernet)

e e
'4"¥lsli‘i.
e e (g
— B

Figura 9.72 - Unibn Chasis (Enclavamiento Tornillos)
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9.2.3.-

COMPROBACION DEL EQuIPO

1) Configurar la placa pegasus para que tanto la BIOS como el arranque salgan por el

com2.

a.
b.

—ho Q0

ose

m.

n.
0.

Nada mds arrancar el equipo, pulsar “Control + C" para entrar en la BIOS.
Con la tecla “Tabulador” desplazarse por el menti hasta la opcion “Custom
Configuration” y pulsar “Enter”
Con la telca “Tabulador” desplazarse hasta la opcion “Serial Console port”.
Pulsar la tecla “+" hasta que aparezca “COM2”
Pulsar la tecla “Esc”
Con la tecla “Tabulador” desplazarse por el ment hasta la opcion “Write to
CMOS and Exit”
Pulsar “Enter”
REINICIAR EL EQUIPO.
Esperar a que aparezca el login: “pegasus login:”
Entrar como usuario “arcom” y password “arcom”
pegasus login: arcom
Password: arcom
Aparecerd la shell del Linux: “arcom@pegasus arcoms$”
Hacerse root
arcom@pegasus arcoms su -
Password: arcom
Lectura/Escritura: rw
vi [etc/inittab
Bucar la linea : “T0:23:respawn:[sbin/getty -L ttySO 115200 vt100” y cambiar TO
por T1 y ttySo por ttys1

2) Conectar el cable serie con un adaptador para DB9 en el COM2 (sin conversor) y ver que
aparece el arranque y que llega al Login.

Figura 9.73 - Comprobacion por consola
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9.24.- ESTADO FINAL DEL EQUIPO

Figura 9.74 - Estado Final
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

20.- CPRPUELFIN-2A04% mooiFicAoA A PECFISUS

10.1.- PASOS A REALIZAR

MOUSE COM2 - . COM1 KEYBOARD

Figura 10.1 - Desatornillar Puertos

e Se quitan todos los tornillos para poder extraer la Chapa entera

Figura 10.2 - Aflojar NETWORK

e Se aflojan los tornilos negros para que el conector Ethernet de la placa
ELAN se extraiga libremente.
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

Figura 10.4 - Extraer placa ELAN

e Se quitan los tornillos de las torretas y se extrae la placa ELAN de los
peines tirando de ella.
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

N ;'\ ~
BpproRec,) ot )
e o

Figura 10.5 - Placa PEGASUS

o Insertar la CPU en los peines y atornillarla en las torretas.

Cenectores subD9 Ma

Cortar resto de hilos
O
1 ey |8
o
Conector cable plano Cortar hilo 1 ! =
{visto o:“:l \I’;?os de conexidon) ol — :O C’E Pl
4 e & =Bt 422 / 485
Hilo 10
s
1
2l |o|<
fe) e
o S
Lo} Lo
10| | < |< =)
Lo} Lo
o
fe) e 9
o
20| ||| B2 Contar hilo 20
Lo} Lo -
o 1
o
Le) Le)
30| =] |22 Puerto 2
oo RS-232
o
Le) Le)
o
a0 [o|o] B2
Cortar hilo 40 Puerto 1
RS-232

Figura 10.6 - Pulpo de Conectores (Dibujo)
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Pin | Signal Name | Pin | Signal Name | Pin | Signal Name | Pin | Signal Name
1 N/C 11 | DSR3 21 DCD2 31 DCD1
2 N/C 12 | GND 22 DSR2 32 DSR1
3 N/C 13 | R 23 RX2 33 RX1
4 N/C 14 | TX3 24 RTS2 34 RTS1
5 RX/TX+ 15 | DTR3 25 X2 35 ™1
6 RX/TX- 16 | DCD3 26 (182 36 st
7 RX+ 17 | RTS3 27 DTR2 37 DTR1
8 RX- 18 | CTS3 28 RI2 38 RI
9 N/C 19 |RI3 29 GND 39 GND
10 | GND 20 | NJC 30 | N/C 40 | N/C
COM4 (422/485) COM3 (TT) COM2 (RS-232) COMT (R$-232)

Figura 10.7 - Salida Puertos Placa PEGASUS

e Manual Técnico.

Figura 10.8 - Pulpo de Conectores (Componentes)

e Conectores necesarios.
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Figura 10.9 - Pulpo de Conectores (Interconexion)
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

Figura 10.11 - Pulpo de Conectores (Placa PEGASUS y Chapa)

e Se conecta el pulpo y se atornilla la chapa al chasis.
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

Figura 10.12 - Cable Ethernet (Macho-Hembra)

e Serealiza un cable de red de unos 2 cm.

Figura 10.13 - Cable Ethernet (Hembra)

e Hay que limar un poco la chapa para que encaje correctamente.

Figura 10.14 - Cable Ethernet (Macho)
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Capitulo 10 —CPU ELAN modificada a PEGASUS

i

Figura 10.15 - EqQuipo (Conexiones Finales)

LRI S _/Ar mOoOTTFTTOAOR A PESASLIS

NETWORK

Lector SERIE-1 Lector SERIEQ

Figura 10.16 - Equipo (Puertos Finales)
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